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Pada umumnya palang pintu perlintasan kereta api masih menggunakan

sistem manual, yaitu palang pintu masih dikendalikan manual oleh penjaga palang

pintu perlintasan kereta api. Hal ini mendorong untuk menggunakan teknologi

kinerja computer yaitu otomatisasi untuk alat otomatis penutup pintu perlintasan

kereta api.

Dibutuhkan sebuah sistem otomatis untuk sistem penutupan pintu

perlintasan kereta api menggunakan deteksi sensor. Dengan dibangunnya

prototipe sistem otomatis pada pintu perlintasan, harapannya dapat membantu

pekerjaan penjaga pos pintu perlintasan kereta api. Sebuah prototipe merupakan

sebuah alat ilustrasi atau simulasi yang dibuat berdasarkan keadaan nyata.

Prototipe ini merupakan palang pintu kereta api yang dilengkapi oleh 4 sensor

sebagai pengendali pintu perlintasan, yaitu 2 sensor ultrasonik dan 2 sensor getar.

Sensor tersebut berguna sebagai kondisi logika 1 atau 0 (membuka atau menutup)

terhadap pintu perlintasan. Selain itu dilengkapi dengan peringatan berbentuk

suara dan lampu, antara lain yang digunakan sebagai output yaitu, modul ISD

1820 dan buzzer sebagai peringatan suara, led sebagai peringatan isyarat lampu

dilarang melintas.


