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Kendali Lengan Robot Dengan 3 Derajat Kebebasan Menggunakan

Microsoft Kinect Dan Arduino, merupakan sistem kendali yang digunakan dalam

mengkontrol pergerakan dari sebuah robot lengan yang dikontrol menggunakan

mikrokontroler arduino. Dalam pengontrolannya pengguna berinteraksi langsung

dengan robot lengan tersebut menggunakan Microsoft kinect sebagai penghubung

dari pengguna dan robot lengan. Microsoft kinect sendiri merupakan sebuah

kamera yang memiliki kemampuan dalam mendeteksi sebuah objek 3 dimensi

karena memiliki sensor kedalaman dan mampu membedakan warna setiap objek

dengan kemampuan dari sensor RGB. Robot lengan dapat bergerak sesuai

pergerakan dari lengan pengguna dengan metode skeleton human tracking yang

mampu mendeteksi struktur tulang manusia.


